
1 特点

3 选择指导

2 应用
△ 齿轮传感器 

△ 速度传感器

△ 凸轮传感器

△ 方向检测

南 京 艾 驰

△ 零速检测

△ 内置10位AD

△ 短路保护

△ 无斩波延迟

△ 自适应磁场变化

△ 工作温度范围 -40℃～150℃

△ 产品符合欧盟RoHS指令和REACH法规的要求

注意：1.霍尔集成电路焊接装配方式为焊锡钎焊。
           2.电阻焊、高频焊等非钎焊工艺均存在电路失效风险。
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TO-92UA
(UA型)

1
2

3

A产品型号 工作温度装配形式 H包 装

–40ºC ~ 125ºC AH3194  25.0mT防静电袋, 1000 片/袋 3脚 SIP 过孔焊接
         

B



4 概述

5 引脚说明

南 京 艾 驰

        AH3194是一款自适应调节、数字输出的齿轮转速传感器，是汽车齿轮传感器专用霍尔传感器，同时也适用于
普通转速测量的场合。传感器内部只有一片霍尔元件，因此不存在旋转对齐的问题。 另外，其内部设有一片上10
位A/D转换器及其逻辑保持电路和另一个独立的4位A/D转换器，两个A/D分别对霍尔元件信号采样和比对运算后，
实现对轮齿识别。在使用时，需将磁铁S极面对准产品背面放置，磁场强度可以从50mT到500mT。 
        AH3194齿轮转速传感器采用BCD工艺制成，为TO-92UA封装，采用100%无铅雾锡电镀框架。
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VCC 1电源输入端

GND 2地 
VOUT 3输出

名称 描   述 引   脚

VCC

反馈 偏差

偏移控制

子电路

Amp

调节器

GND

VOUT
10位 A/D

4位 A/D

输出
保护电路

逻辑控制
电路

TO-92UA

1 32

逻辑
控制



7 电参数
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全工作温度范围内有效，除非另做说明

全工作温度范围内有效，除非另做说明。测试条件：VCC1 = VCC2 =24V，Io = 20mA

8 磁参数

AH3194
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6 极限参数

说 明 范 围

VCC

VO (off)
IO

B
TO

TJ(max)

Tstg

-

28工作电压   

输出电流

输出截止电压

磁通强度

工作温度

储存温度

最大结温

ESD  – 人体模式

V
28
5

无限制

-40 ~ 125

165
-50 ~ 160

6

V
mA
mT

ºC

ºC

ºC

kV

符 号参 数 单位

注：1. 人体模式（HBM），根据AEC-Q100-002。
         

结温过高会导致电击穿或热击穿

K

测 试 条 件 最大值典型值最小值

VCC

VOL

Fclk

tR

tF

IOUTOFF

ICC

3.5工作电压

输出低电平

时钟频率

输出漏电流

工作电流

输出上升时间

输出下降时间

VCC1=VCC2=12V, RL=1kΩ, CL=10pF

工作中,TJ<165ºC

0.2
-

0.6
24

0.4
0.4

800

V

VCC1=VCC2=12V, RL=1kΩ, CL=10pF

-
- 2 6

10
-
-
-

300
- 0.1

-
-

V
mA

μA
kHz 
μs 
μs 

符 号参 数 单位

VCC1=4.5V~24V    

VCC1 = 4.5V，IO=25mA   

VCC2=24V, VCC1开路

正常工作中

输出短路电流 Ifault 输出级短路故障发生 - 50 150 mA

输出短路关闭时间

带宽

Tfault

BW
输出级短路故障发生

正常工作中

-
-

200
15

100
-

μs 
kHz 

测 试 条 件 最大值典型值最小值

Bbias

LIN

BH

-30反偏置范围

线性范围

回差

—    

50 500
3.5

-
-

5.0

400 mT
mT

1.8 mT

符 号参 数 单位

—    

IOUT=20mA, B > BOP        
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10 工作方式

AH3194传感器设计为感受磁场变化，所以，当作用于传感器的磁感应强度发生变化且达到一定数

值后，传感器就能够改变输出状态。在外界磁场强度到达极大值后开始减小，当增量绝对值ΔB大于

100Gs时，传感器输出状态由低电平变为高电平；在外界磁场强度达到极小值后开始增加，当增量

绝对值ΔB大于100Gs时，传感器输出状态有高电平变为低电平。

AH3194

 4/8

齿轮传感器

南京艾驰电子科技有限公司 

地址:南京市麒麟科技创新园智能路8号启迪城华业园3幢 
电话:025-84609021   网址:www.ahest.com

400

300

200

100

磁
场

强
度

(m
T)

0mT 南极

ΔB ΔB

ΔB ΔB

TO-92UA
(UA型)



南 京 艾 驰

11  封装
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TO-92UA

D
e

b

D1 e1

b1

A1
A

c

E L

θ

b1

E

0.330

3.900
2.680

A

c 

e

2.280
3.2503.050

14.75014.350
2.6402.440

1.620

0.510

 A1

D

e1

1.420

0.400
0.5100.330

1.270TYP.

45°TYP.

0.860
b

D1

L 
θ 

0.660
0.480

4.100

尺寸（单位：毫米）
符  号

最小值 最大值
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  12  应用案例
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    霍尔集成电路（后简称霍尔电路）是一种磁敏感器件，除了磁敏感外，对光、热、
机械应力也有不同程度的敏感性。同时霍尔电路又是用半导体集成电路工艺制作的，具

13  注意事项

备一般半导体器件的全部特点。因此特别要对以下方面加以注意：

工作条件

适当的供电电压和负载电流是霍尔电路正常工
作的前提。霍尔电路供电电压不应超过规定的
VCC。数字型霍尔电路大多数为集电极开路输
出（OC输出），需要外接上拉电阻RL，其阻
值决定了霍尔电路负载电流IOL的大小，因此设
计中应选择适当阻值的上拉电阻RL，使得负载
电流不超过规定值。

输出电容选择

操作细节

作用于芯片引脚上的机械应力会对霍尔电路性
能产生影响，严重时将损坏封装，因此应避免
直接对引脚进行拉扯、扭曲等操作。封装体为
环氧树脂材质，覆盖于芯片上的层厚不超过
1mm，因此应避免直接对其进行按压、撬动、
打磨等操作。如需对直插件（TO92或TO94封装
）进行引脚操作，应避免在引脚根部3mm内施
加任何机械应力，如折弯、引脚裁剪等。

焊接方式

应采取焊锡钎焊方式进行装配，电阻焊、高频
焊等非钎焊工艺存在电路失效风险。对于
SOT23-3L和SOT89表贴元件应采用SMD工艺
进行装配，采用波峰焊同样存在失效风险。

装配过程

装配过程中，霍尔电路存在因所处环境温度过
高，承受过大热应力而失效的风险。因此，应
严格按照《JB/T 10845-2008无铅再流焊接通
用工艺规范》所规定内容进行焊接装配；手工
焊接时，焊接温度应低于350度，焊接时间应
少于3秒。装配有霍尔电路的组件，因在符合
霍尔电路产品说明书所规格的温度范围内进行
工作。

工作环境

霍尔电路所处的工作环境中可能存在较强的电
磁场，相关导线会耦合空间中电磁场的能量并
以电压形式作用于回路中的霍尔电路；霍尔电
路输出级三极管导通或关断时，因负载回路导
线分布电感的存在，使得回路因电流瞬变产生
过冲电压，反作用于霍尔电路。建议设计时在
距离霍尔电路尽可能近的位置，加入稳压及高
频吸收等具有保护作用的电路模块。

AH3194输出端内置高精度电流保护，输出端
接入过大的电容器（如100nF）时，电容器放
电易触发电流保护，因此推荐使用2.2nF或者
更小的电容器进行输出滤波；
AH3194需要背磁使用，背磁不易太弱，建议
磁铁表磁大于300mT,可获得较好的动态性能及
保障触发的可靠性；AH3194适配的齿轮不建
议小于齿宽3mm，齿高3mm，齿槽宽3mm,必要时
进行仿真验证。
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系统误差

霍尔电路为磁敏传感器，必需与其所在系统磁
场配合使用。系统存在装配误差、磁钢性能存
在离散性、温度变化对霍尔电路、磁钢、结构
件也存在影响因素。在磁路设计时，应兼顾以
上诸多因素，建议霍尔电路导通时，磁感应强
度应比说明书所规定的BOP大30Gs以上；霍尔
截止时，磁感应强度应比说明书所规定的BRP

小30Gs以上。

静电防护

装配过程中要注意做好静电防护措施，确保接
地线的有效性（接地线要求接地电阻≤4Ω）。
生产线与相关工具应接地良好，操作者应佩戴
有线防静电手环，避免采用无线静电手环。


